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Übersicht: Dieser Forschungsbericht gibt eine Übersicht über die Analysemethoden aus
der Differentialgeometrie für die aus der Theorie linearer Systeme bekannten Eigenschaf¬
ten der Steuer- und Beobachtbarkeit. Für die Analyse nichtlinearer Systeme hinsicht¬
lich derartiger Eigenschaften ist jedoch eine stärkere - und somit auch kompliziertere
- Differenzierung der Eigenschaften Steuer- und Beobachtbarkeit als bei linearen Syste¬
men notwendig. Diese Differenzierung der Eigenschaften wird anschaulich anhand von
Beispielen eingeführt und auf ihre Aussagekraft hinsichtlich der praktischen Anwendung
überprüft. Kriterien für die Überprüfung der Eigenschaften werden hergeleitet und an
einem technischen Beispiel - einem hydraulischen Translationsantrieb - angewandt.
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