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Bezeichnungen und Symbole

r=(x,,X,,%4) = Vektor mit den rechtwinkeligen Koordinaten X11X55Xq

— 2—-
ry (Skalarprodukt) = X Y1+ Xo¥o +XqYay E° = FF
lt| (Betrag von t )= V2 = Ux§+x§+x‘;‘

r X9 (Vektorprodukt) = (x2y3—x3y2, Xa¥ =X Vg5 X Vo= xzyl)

*1 %2 %3
(r,9,3) (dreifaches Skalarprodukt) = Yy Yo Y3

21 %2 %3
P (Sechservektor) = {p,p} = (p;,P,:P5:P;P5sP5)
BO = pa+Pa= pyq; +PyQ, +Pydy+Pyay +Pydy + P4y
PP =2pp = 2(p,P, + PP, + P3P3)

, also f' =g-f-, L' =-c-i-£u. dgl.

m. _n H " mn e =
Symbol ": =" fiir "bedeutet", z.B. ': = ds s

e

"A > B" Symbol fiir "Aus A folgt B".

Formeln der Vektorrechnung

E9=9r, r Xy=-9y X

c(y x3g)=p(agxr)=a(r xy)=
(r,!;,s)={
(e xp)ag=(ypxg)r=(a3 xr)y

(£ x9)(uxo)=_ru)(yo)-(ro)(yu)
(£ x9)%=¢%p% - (1y)2
(e x9) xg=(ra)y-(vg)r, ax(rxy)=(y3)r-(ra)y

(£ xy) x (uxo)=9{(g,u,b) - r{y,u,n)
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