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Bezeichnungen und Symbole

E = (x 1 ,X 2 ,Xg) = Vektor mit den rechtwinkeligen Koordinaten Xj,x 2 ,x 3

2
E>5 (Skalarprodukt) = x 1 y 1 + x 2 y 2 + x 3 y 3? E = EE

T 2 2 2
x 1 + x 2 + x 3I E I (Betrag von E ) = VE

E X ^ (Vektorprodukt) = (x 2 y 3 -x 3 y 2 , x.^-x^^ x^y 2 - x 2 y )

( E, t|, 8 ) (dreifaches Skalarprodukt)

X 1 x 2 x 3

y l y 2 y 3

Z 1 z 2 z 3

? (Sechservektor) = {p,p} = (p 1 ,P 2 ,P 3 ,P 1 ,P 2 ,P 3 )

•pa = pq + ?q = Pl q x + P 2 Q2 + P 3^3 + Pl q l + ^2

T3? = 2pp = 2(p 1p 1 + p 2 p 2 + p 3 p 3 )

Symbol für "bedeutet" , z.B. ': = ^ , also f 1 = ^ , E'=^-u. dgl.ds

"A > B" Symbol für "Aus A folgt B".

Formeln der Vektorrechnung

Ep = pE, E X p = -p X E

( f(5 X a ) = 9(3 X e) = g(E X p) =

<E,P, 8> =\ ( (e x p)g = (p X ä)E= (i x e)9

(e xp)(u x b) = (ru)(9ö)- (po)(9u)

(e x p) 2 = e 2 p 2 - (e9) 2

(e xq) x 8= (f3)9- (98)e, 3 >< (e x p) = (pa)f-(ra)P

(e x p) x (u x b)=q<E,u,b> - E<9,u,b)
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